LAR vozitko

* Spartakiada
e Slalom

Hardware

 Modelarske sasi

e Servo na zataceni

» Stepper motor jako pohon
e 3S baterie

Firmware

Protokol

e Systém vrstev
Moznost adresace zarizeni

Kontrola integrity dat

« 7 tof senzorl po obvodu

* Houpacka
e Parkovani

e Bluetooth

 Mikrofon + zesilovac

 Akcelerometr
e Senzor cary

Podpora vice pfenosu sou¢asné
Fragmentace a rekonstrukce delSich paket(

I
B o I el 8 B
v [F]..|2|2] [@|2]|F]|2
mﬂoE“‘—lgm:"*
Y |I5lecl(olalS|®|5|0 |
3 —:Q_:--O:r—l-'—*‘j
Do olo|l—~|luw|®
o |= — C1H
> 197 |=]|2] |28z
N olola
= o |2 @ | S =
3 < [= o

WwNsS)29ayd JapeaH

1Jod uoneunsaq

1od 821n0Ss

WINSY23y9 JapesaH

ereq

Fragment | Transfer

Packet
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12V mi r_cl) on akcelerometr ofipojent
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