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Hardware

Firmware

● Modelářské šasi
● Servo na zatáčení
● Stepper motor jako pohon
● 3S baterie

● 7 tof senzorů po obvodu
● Bluetooth
● Mikrofon + zesilovač
● Akcelerometr
● Senzor čáry

LAR vozítko
● Spartakiáda
● Slalom

Protokol
● Systém vrstev
● Možnost adresace zařízení
● Podpora více přenosů současně
● Fragmentace a rekonstrukce delších paketů
● Kontrola integrity dat

● Houpačka
● Parkování


